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 工作经历 

 2018.05 至今             南京工业大学交通运输工程学院 讲师 
 

 教育背景 

 2012.09-2018.03，东南大学交通学院  博士（交通运输工程） 

2015.05-2015.11，伦斯勒理工大学环境与土木工程学院  访问学者 

2009.09-2012.07，重庆交通大学交通运输学院  硕士（载运工具运用工程） 

2004.08-2008.07，吉林建筑大学交通科学与工程学院  学士（交通工程） 

 

 研究领域 

 1. 交通安全 

2. 驾驶行为 

3. 交通设施设计与设置优化 

4. 交通环境评价 

 

 主讲课程 

 本科生课程：交通工程基础、交通环境评价、道路工程经济与管理、建设项目交通影响评

价、交通工程案例分析、交通安全与应急教育、交通运输安全 

 

 招生方向 

 交通工程（专业学位） 
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 科研项目 

 主要纵向课题： 

1. 南京工业大学高层次人才引进科研启动项目（No.3827400205）：营运驾驶人健康管

理信息系统设计与研发（2018-2023）主持 

2. 公安部道路科学管理研究所道路交通安全公安部重点实验室开放课题（No. 

2017ZDSYSKFKT01）：驾驶人应急反应能力训练提升方法研究 (2017-2018) 参与 

3. 国家自然科学基金面上项目（No. 51478110）：驾驶行为与交通安全状态交互作用机

理研究（2014-2017）参与 

4. 国家自然科学基金面上项目（No. 51178108）：新手驾驶人交通事故发生机理研究

（2012-2014）参与 

5. 国家自然科学基金青年科学基金项目（No. 2009318814071）：基于车路耦合的汽车

山区行驶安全度模型建立及其应用研究（2010-2012）参与 

 

主要横向课题： 

1. 全球道路安全合作伙伴基金：电动自行车头盔政策立法促进研究.（2018-2021）参与 

2. 济南市交警支队：济南市道路交通组织与管理规划（A）——济南市道路交通管理政

策与对策研究 2015 参与 

3. 蚌埠市五河县规划局：蚌埠市五河县综合交通规划 2014 参与 

4. 蚌埠市规划局：蚌埠市延安路淮河通道建设方案 2014 参与 

5. 南京市交通管理局：亚青会道路交通组织研究 2012-2013 参与 

 

 学术兼职 

 1. 世界交通运输大会（WTC）“自动驾驶与共享交通”技术委员会会员 

2. 全国全生命周期评价(LCA)专委会专家委员 

 

 奖励荣誉 

 1. 第十六届全国大学生交通运输科技大赛，二等奖，第一指导教师，2021 

2. 第五届全国高校智能交通创新与创业大赛，二等奖，第一指导教师，2021 

3. 第五届江苏大学生交通科技大赛，一等奖，第一指导教师，2020 

4. 南京工业大学 2020 届本科生优秀毕业设计指导教师，2020 

5. “互联网+交通运输”创新创业大赛，优秀指导教师，2018 

 



 学术成果 
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