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工作经历

2020.6 至今 南京工业大学交通运输工程学院 博士后

2016.10-2020.6 南京工业大学电气工程与控制科学学院 讲师

2015.6-2016.10 中国电科集团第二十八研究所 工程师

2014.10-2015.6 上海航天控制技术研究所（803 所）工程师

教育背景

2010.3-2014.10 哈尔滨工业大学航天学院 博士（控制理论与控制工程）

2007.9-2009.7 吉林大学数学学院 硕士（基础数学）

2003.9-2007.7 大连理工大学应用数学系 本科（数学与应用数学）

研究领域

1.编队控制

2.鲁棒控制

主讲课程

招生方向

科研项目

主要纵向课题：

1. 江苏省高等学校自然科学研究面上项目：基于事件驱动机制的卫星编队姿态协同控制

方法，2018 年 9 月-2020 年 8 月

2. 南京工业大学国防科研培育项目：编队卫星分布式鲁棒协同控制方法研究，2017 年



10 月-2019 年 9 月

主要横向课题：

1. 火箭军工程大学，基于无线 WIFI 多无人机智能防撞建模与分析，2018 年 04 月-2018

年 07 月

学术兼职

奖励荣誉

学术成果
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